11 lygis | SLANKUSIS ROBOTAS

Slankusis robotas juda keliu, prisikabings prie vieno is kelio
kradty. Sis robotas geba atlikti keturias komandas:
PRADETT — jjungia variklj ir pradeda judéti i prieki ta kelio
puse, kurioje stovi.

JUDETI — juda toliau ta paéia kelio puse.

PEREITI — pereina | kitg kelio puse ir juda | priekj toliau.
SUSTOTI - sustoja.

Komanda PRADETI vykdoma bet kurioje vietoje, kur
stovi robotas. Kiekviena kita komanda pradedama vykdyti
nuo to momento, kai robotas praslenka pro tamsy
magnetini kontrolés punkta. Pilkieji apskritimai nurodo
vietas, kuriose robotas gali sustoti.
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